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Arbeitsprinzip der roboter-
anlage mit greiftentakel an 
einem rotierenden Band

Das Problem 
greifsysteme werden insbesondere dann benötigt, wenn Pakete automatisiert oder roboterbasiert und

nicht händisch entladen werden. heutige greifsysteme sind oft an bestimmte Paketgrößen angepasst

und können nur schwer Pakete greifen, die nicht sauber gestapelt liegen

Die lösung
Die erfinder des octopus-gripper haben sich bei der entwicklung von der natur inspirieren lassen. sie 

haben ein neues greifsystem entwickelt, das ein Paket aus einem ungeordneten Paketstapel greifen 

und handhaben kann. Die inspiration zu dem neuartigen greifsystem haben Tentakel geliefert, die da für 

bekannt sind, durch ihre mehrfachanordnung unterschiedlichste Formen sicher greifen zu können.

Das neue greifsystem, das am bremer institut für Produktion und logistik – biba – entwickelt wurde, 

besteht aus vielen flexiblen armen,  die jeweils eine saugfläche besitzen  und mit unterdruck versorgt 

werden. Die saugflächen können sich an der oberfläche der Pakete festsaugen und das Paket halten. 

Ähnlich wie in der natur, führt eine Vielzahl von armen zu einem sichereren griff des Paketes. es sind 

nahezu beliebige ausgestaltungen von greifern mit wenigen bis sehr vielen greiftentakel denkbar. 

Der Prototyp der erfindung wird derzeit zusammen mit industriepartnern in einem geförderten For-

schungsprojekt weiterentwickelt und angewendet.

VorTeile unD anwenDungen
• bewältigt automatisierte entladung von ungeordnetem stückgut (Paketen)

• güter können aus einem behälter „herausgeschaufelt“ werden

• Keine spezielle (nahfeld-) sensorik oder komplizierte steuerungen notwendig

• Prozesse werde einfacher, fehlertoleranter und robuster

octopus-grippEr – bionischer greifer zur  

automatisierten bulkhandhabung von stückgut (bb144)


